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lunedi martedi mercoledi giovedi venerdi
08:30-09:30 Automazione e robotica Principi di elettrotecnica e Automazione e robotica
06227 automatica 06227
. . 06126 - .
Ingegneria informatica - 2 anno - Ingegneria informatica - 2 anno -
Comune Ingegneria gestionale - 2 anno - Comune
Aula 133 (ing) Comune Aula 21 (ing)
Aula B (ing)
09:30-10:30 Automazione e robotica Principi di elettrotecnica e Automazione e robotica
06227 automatica 06227
. . 06126 - .
Ingegneria informatica - 2 anno - Ingegneria informatica - 2 anno -
Comune Ingegneria gestionale - 2 anno - Comune
Aula 133 (ing) Comune Aula 21 (ing)
Aula B (ing)
10:30-11:30 Automazione e robotica Principi di elettrotecnica e Automazione e robotica
06227 automatica 06227
. . 06126 - .
Ingegneria informatica - 2 anno - Ingegneria informatica - 2 anno -
Comune Ingegneria gestionale - 2 anno - Comune
Aula 133 (ing) Comune Aula 21 (ing)
Aula B (ing)
11:30-12:30 Automazione e robotica Principi di elettrotecnica e
06227 automatica
06126

Ingegneria informatica - 2 anno -

Comune Ingegneria gestionale - 2 anno -
Aula 23 (ing) Comune
Aula A (ing)
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12:30-13:30

Automazione e robotica
06227

Ingegneria informatica - 2 anno -
Comune

Aula 23 (ing)

Principi di elettrotecnica e
automatica

06126

Ingegneria gestionale - 2 anno -
Comune

Aula A (ing)

13:30-14:30

14:30-15:30

15:30-16:30

16:30-17:30

17:30-18:30

Nome insegnamento

Automazione e robotica

Professori

Assistenti alla docenza

P. Chiacchio, A. Marino

Corso di laurea

06227

Principi di elettrotecnica e automatica

A. Marino, W. Zamboni

06126
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